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Tentti 31.1.2007
Mika Salo

1. Midrittele lyhyesti seuraavat kisitteet:

a) Moottorikdyton vakiotehon alue

b) Mittaussignaalin isolointi

¢) Janniteohjattu vektorisddtdjérjestelma

d) Tasavirtamoottorin mekaaninen aikavakio
e) Resolver

f) Gray-koodi

2. Virtaohjatun ja suoraan vektorisddtoon perustuvan oitkosulkumoottorin vektorisaadén
periaate ja toteutus roottorivuokoordinaatistossa (siséltden tirkeimmit yhtilét ja
sddtojidrjestelmén lohkokaaviomuodossa)

3a) Selitd lyhyesti uppomagneeteilla varustetun kestomagneettitahtimoottorin
yleisimmin kéytetty sddtdperiaate roottorikoordinaatistossa.
3b) Esiti jokin epdtahtimoottorin vektorisdaddssi kidytetty vuomalli lohkokaaviomuodossa.

4. Jannitevilipiirillisen PWM-verkkosuuntaajan sdité verkkojénnitteeseen sidotussa
koordinaatistossa (sdddon perustana olevat yhtilot seka sditojarjestelma

lohkokaaviomuodossa).

5. Virtavilipiirilliselld PWM-taajuudenmuuttajalla sydtetyn oikosulkumoottorin
epdsuoran vektorisaadon periaate (perusyhtdlot ja lohkokaavio). Mitkid ovat
oleellisimmat erot verratuna toteutukseen jannitevalipiirilliselld taajuudenmuuttajalla.



